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Analog- Analog- Strom- Logik- Logik-  Alarm-
eingénge  aus-  versor- eingange ausgédnge relais
gange  gung
Anschluff Beschreibung Werte und Hinweise
P24 +24V fiir Eingéinge 24VDC Versorgung, 100 mA
max.
CM1 +24V Bezugspotential Bezugspotential fiir die 24V
Versorgung, FW, TH,
Eingénge 1 bis 8 und FM.
(Hinweis: nicht erden)
PLC Bezugspotential fiir die Bezugspotential fiir die
Logikeinginge Eingangsanschliisse 1 bis 8,
Briicke mit CM1 als Senke,
Briicke mit P24 als Quelle
CM2 Bezugspotential fiir die Bezugspotential fiir die
Logikausginge Ausgangsanschliisse 11- 15
1,2,3,4, |Intelligente (program- 27VDC max. (mit P24 oder
5,6,7,8 |mierbare) diskrete Logik- | einer externen Stromversor-
einginge gung bezogen auf CM1
verwenden), 4,7k€) Ein-
gangsimpedanz
FW Forward/Stop Befehl 27VDC max. (mit P24 oder
einer externen Stromversor-
gung bezogen auf CM1
verwenden), 4,7k€) Ein-
gangsimpedanz
11,12, 13, | Intelligene (programmier- | Offerer Kollektortyp, SOmA
14,15 bare) diskrete Logikaus- | max. EIN Strom, 27 VDC
ginge maximale AUS Spannung




bitte die Gebrauchsanleitung zum SJ300 und beachten Sie die
darin angegebenen Hinweise und Warnungen. Diese Schnellan-
leitung ist nur als Hilfe fiir erfahrene Anwender gedacht, die
Wartungsarbeiten an vorhandenen Installationen durchfiihren.

f Achtung: Zur erstmaligen Installation des Produktes lesen Sie
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RUN offen

Anschluf§ Beschreibung Werte und Hinweise
TH Thermistor-Eingang Bezogen auf CM1, minimale
Thermistor-Leistung 100mW
M Pulsweitenmodulierter 0bis 10VDC, 1,2 mA max.,
Ausgang 50% Schaltverhiltnis
AM Analog Spannungs- 0 bis 10VDC, 2 mA max.
ausgang
AMI Analog-Stromausgang 4-20 mA, Nenn-
Lastimpedanz 250€2
L Bezugspotential fiir Summe der Strome OI, O,
Analog-Eingidnge und H (Riicklauf)
Ol Analog-Eingang. Strom | Bereich von 4 bis 19,6 mA,
20 mA nominell
(0] Analog-Eingang. Bereich von 0 bis 9,6 VDC,
Spannung 10VDC nom., 12VDC max.
Eingangsimpedanz 10 k2
H +10V Analog- 10VDC nom., 10 mA max.
referenzspannung
ALO Relais Mittenkontakt Kontakte ALO-AL 1, max. ohm-
- sche Last = 250VAC 24; 30VDC
ALl Relaiskontakt, wahrend 8A; max. induktive Last 250V
RUN geschlossen AC, 0.2A; 30VDC 0.6A.
- Kontakte ALO-AL2, max.
AL2 Relaiskontakt, wihrend ohmsche Last = 250VAC 14;

30VDC 1A; max. induktive Last
=250VAC, 0.2A; 30VDC 0.2A.
Beide Kontaktpaare, min, Last =
100VAC 10mA; 5VDC 100mA

Serielle Schnittstellenanschliusse

Abschlusswiderstand (=)
Abschlusswiderstand (+)

3

Senden/empfangen (—)negativ

Senden/empfangen (+) positiv




Grundverdrahtungsdiagramm

Im folgenden Verdrahtungsdiagramm sind die wesentlichen Stromversor-
gungs- und Motoranschliisse dargestellt. Die optionale Signaleingangs-
Verdrahtung unterstiitzt die externen Vorwirts- und Riickwiirtsbefehle
sowie ein Geschwindigkeitspotentiometer.

Von einer Drei-
phasenstrom-
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Einzelheiten
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Tastaturbetrieb des Frequenzumrichters

Run Stop LED Parameteranzeige
" Programm/Monitor LED Power LED
: /
7 - Alarm LED
POWER
/ HITACHI ® ». .o -] Anzeigeeinheiten
, LEDs

M ! @wg ——"t— Hertz
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Funktionstaste ;:'Aut AD Tasten Speichertaste

ARun Taste  Stop/Reset Taste

Run Taste Aktiv LED

* Run/Stop LED - Ist AN. wenn der Frequenzumrichter Ausgang AN
ist und wenn der Motor ein Drehmoment entwickelt; ist AUS, wenn
der Frequenzumrichter Ausgang AUS ist (Stoppmodus).

* Programm/Monitor LED - Ist AN, wenn der Frequenzumrichter zur
Parameterbearbeitung bereit ist (Programm-Modus). Ist AUS, wenn
die Parameteranzeige Daten iiberwacht (Monitor-Modus). Jedoch geht
die PRG LED AN immer dann, wenn der Parameter DO0O1iiberwacht
wird. {Wenn die Tastatur als Frequenzquelle aktiviert ist iiber
A001=02, dann kann die Frequenz des Frequenzwandlers direkt iiber
die Anzeige von D001 mit Hilfe der Auf/Ab Tasten geéindert werden.)

¢ Run Taste Aktiv LED - Ist AN, wenn der Frequenzumrichter bereit
ist. auf die Betdtigung der RUN-Taste zu reagieren; ist AUS, wenn die
RUN-Taste deaktiviert ist.

* Run Taste — Diese Taste betitigen, um den Motor laufenzulassen (die
Run Taste Aktiv LED muss AN sein). Der Parameter FO04 | Drehrich-
ng™ bestimmt, ob die Betitigung der RUN Taste einen Vorwirts-
oder Riickwirtslaufbefehl auslost.

(Fortsetzung auf nichster Seite...)



Stop/Reset Taste — Diese Taste betitigen, um den laufenden Motor zu
stoppen (unter Verwendung der programmierten Verzogerungsrate).
Diese Taste setzt auch einen méglicherweise ausgeldsten Alarm
zuriick.

Potentiometer (nur OPE-SRE) — Dieses erlaubt es dem Bediener, die
Motorgeschwindigkeit direkt einzustellen, wenn das Potentiometer zur
Einstellung der Ausgangsfrequenz aktiv ist.

Potentiometer Aktiv LED — Ist AN, wenn das Einstellpotentiometer
aktiv ist.

Parameter Anzeige — Eine vierstellige Sieben-Segmentanzeige fiir
Parameter und Funktionscodes.

Anzeigeeinheiten: Hertz/Volt/Ampere /kW/% — Eine dieser LEDs
ist AN zur Anzeige der Mafleinheit der entsprechenden Parameteran-
zeige. Wenn auf der Anzeige ein Parameter iiberwacht wird, ist die
entsprechende LED AN. Im Falle der Einheit kW, sind sowohl die Volt
als auch die Ampere LEDs AN. Dies lasst sich leicht behalten, da kW
= (V x A)/1000.

Power LED - Ist AN, wenn der Stromversorgungseingang fiir den
Frequenzumrichter AN ist.

Alarm LED - Ist AN, wenn eine Alarmbedingung den Umrichter zur
Ausgabe einer Alarmmeldung veranlasst hat. Siehe Seite 9 fiir Einzel-
heiten zum Riicksetzen von Alarmen.

Funktionstaste — Diese Taste wird zur Navigation durch die Parame-
terlisten und Funktionen verwendet, die zur Einstellung und
Uberwachung von Parameterwerten genutzt werden.

AUF/AB Tasten — Diese Tasten jeweils einzeln betitigen, um die Liste
von Parametern und Funktionen, die auf dem Display angezeigt
werden, zu durchlaufen und um Werte zu erhohen oder zu verringern.

Speichertaste — Wenn das Gerit sich im Programmiermodus befindet,
und der Bediener einen Parameter bearbeitet hat, die Speichertaste
betétigen, um den neuen Wert in das EEPROM zu schreiben. Dieser
Parameter wird dann beim Starten standardmiBig angezeigt. Wenn die
Standardeinstellung, die beim Starten giiltig ist, geéindert werden soll,
einen neuen Parameterwert auswihlen und die Speichertaste betédtigen.



Ubersicht zur Navigation per Tastatur
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Priifung beim Einschalten

Wiihrend der Priifung beim Einschalten werden minimale Parameterein-
stellungen zum Betrieb des Motors verwendet. Im folgenden werden zwei
alternative Methoden zur Ansteuerung des Frequenzumrichters beschrie-

ben: Uber die Tastatur des Frequenzumrichters oder iiber die Logikan-

schliisse.

* Verdrahtung fiir den Stromversorgungseingang und den Motorausgang
priifen (siche Diagramm auf Seite 4).

¢ Werden die Logikanschliisse zur Priiffung verwendet, die vorhandene
Verdrahtung auf Richtigkeit entsprechend dem Diagramm auf Seite 4
tberpriifen [FW], [CM1], {H]), [O], und {L}]).
* Die Eingangsverdrahtung zur umgekehrten Drehrichtung
[RV](Standard ist Anschluss {8]) ist optional.

Sch- . L Per Logik-
ritt Beschreibung . Per Tastatur anschliisse
1 Quelle fiir die Frequenz- { A001 = 00 (Poten- AQ01 =01,
sollwertvorgabe tiometer) [H-O-L] Eingang
2 Quelle fiir den Vorwirts- | A002 =02 A002 =01,
laufbefehl (Run Taste) [FW] Eingang
Quelle fiir den Riick- — C008 =01,
wiirtsltaufbefehl [RV] Eingang
3 Einstellung der Motor- A003 =60
grundfrequenz
4 Eingabe der Motorpolzahl | H004 = 4 (standard), nur bei davon
2/416/8) abweichendem Motor dndern
5 Einstgllungen der Aufruf D001, Funktionstaste betitigen, auf
Anzeige zur Frequenz- der Anzeige erscheint 0.o00
iiberwachung
6 Sicherheitspriifung durch- | Motor entlasten
fiihren N >
Potentiometer auf Sicherstellen, daB
MIN stellen die Spannung
zwischen den
Anschliissen [O]—
[L]=0V
7 Vorwiirtslaufbefehl Run Taste betitigen | Am [FW] Anschlu
ausfiihren einschalten
8 Geschwindigkeit erthéhen | Potentiometer im Spannung an [O]
Uhrzeigersinn erh6hen
drehen
9 Geschwindigkeit verrin- | Potentiometer im Spannung an [O]
gern Gegenuhrzeigersinn | verringern
drehen
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Sch- . Per:Logik-
ritt Beschreibung Per Tastatur anschliisse
10 | Motor stoppen Stopp Taste betiiti- Den Anschluss [FW]
gen ausschalten
11 Riickwirslaufbefehl — Den Anschiul [RV]
ausfiihren (optional) einschalten
12 Motor stoppen — Den Anschlul [RV]
ausschalten
Fehlercodes

Bei zu hohen Strdmen, zu hohen Spannungen und zu geringen Spannun-
gen 16st der SJ300 eine Fehlermeldung aus. um den Frequenzumrichter
zu schiitzen. Der Motorausgang wird dabei ausgeschaltet, so daB der
Motor frei bis zum Stillstand auslaufen kann. Die Stop/Reset Taste betiiti-
gen, um den Frequenzumrichter zuriickzusetzen und die Fehlermeldung

zu l6schen.
Basisfehlercodes
Fehler- Beschreib h -
code Scl r‘el‘ung ‘Wahrscheinliche Ursache(n)
17 Strom zu hoch bei konstan- |  Kurzschluss am Umrichierausgang

wi ter Geschwindigkeit

» Motorwelle ist festgefressen

Strom zu hoch wihrend des
Verzogerns

E02

* Motorlast ist zu groB
* Ein Zwei-Spannungsmotor ist falsch
verdrahtet worden

Strom zu hoch wihrend des
Beschleunigens

EQ3

Hinweis: Beim SJ300 betriigt die Uber-
stromausloseschwelle 200% des
Nennstroms

Strom zu hoch unter
anderen Betriebsbedingun-
gen

£0

¢ DC Verzogerungsleistung (A054) ist
zu hoch eingestellt
* Stromwandler- / Interferenzfehler

Uberlastschutz

E05

» Der elektronische Ubertemperatur-
schutz hat eine Motoriiberlastung
festgestellt

Verzogerungswiderstand
iiberlastet

E06

* Eiuschaltdauer bzw. -Verhiltnis der
regenerativen Bremse ist iiberschritten

£08

E g‘,’ Uberspannungsschutz « Die DC Zwischenkreisspannung hat
eine Ausloseschwelle iiberschritten,
aufgrund vom Motor riickwirts
eingespeister Energie

EEPROM Fehler ¢ Der eingebaute EEPROM

Speicherbaustein wird durch Interferen-
zen, hohe Temperaturen etc. beein-
trachtigt

9



Fehiler-
code,

Beschreibung

Wahrscheinliche Ursache(n)

£as

Unterspannungsfehler

= Die DC Zwischenkreisspanmung ist so
gering, dass ein Fehler in der Steuer-
schaltung aufgetreten ist

Fehler im Stromwandler

¢ Elektronik-Storpegel in der
Umgebung ist zu hoch
* Fehler im eingebauten Stromwandler

CPU Fehler

* In der eingebauten CPU ist ein
interner Fehler aufgetreten

Externe Auslosung

« [EXT] Eingangssignal ist
detektiert worden

USP (unbeaufsichtigter

« Mit (USP) aktiv, beim Anliegen der

Startsschutz) Versorgungsspannung ist ein Fehler
aufgetreten, wihrenddessen ein Run
Signal vorhanden war
E ]q Erdungsfehler « Ein Erdungsfehler wurde zwischen

Umrichterausgang und Motor fest-
gestellt. Diese Einrichtung schiitzt den
Umrichter, jedoch keine Personen

Uberspannung am Eingang

= 60 Sekunden nach dem Einschalten
war die Eingangsspannung hoher als
vorgesehen

Kurzzeitiger Stromausfall

¢ Die Stromversorgung ist fiir iiber
15ms ausgefallen, oder der Wert von
B002... Umrichter startet erneut bej
Eingaben des Run Befehls

£t

Ubertemperatur-Schwell-
wert fiir den Umrichter

* Die Temperatur im Umrichter liegt
iiber dem Schwellwert

£23

Gate array Fehler

* Ein intemer Fehler ist aufgetreten
(CPU / gate array IC)

EcH

Phasenausfall-Erkennung

¢ Eine der drei Phasen der Dreiphasen-
Versorgung fehlt

£30

IGBT Fehler

* Kurzfristige Uberspannungs-
Belastung des IGBT (Ausgangs-
transistor)

£35

Thermistor

« Thermistoreingang [THM] und
[CM1] liegen iiber dem Temperatur-
schwellwert

£35

Verzogerungsfehler

= Der Status der externen Verzogerung
wurde nicht innerhalb der Wartezeit
detektiert (wird durch den Parameter
B024 gesetzt)

10




Fehler-

code Beschreibung

Wahrscheinliche Ursache(n)

Unterspannung (kurzzeitig)
mit Abschaltung des
Ausgangs

« Eine zu geninge Eingangsspannung
fithrte dazu. dass der Umrichter den
Motorausgang ausschaltete, und dass
ein Neustart versucht wurde. Falls er-
tolglos. wird eine Fehlermeldung
ausgegeben.

Erweiterungskarte Nr.l
Anschlusstehler

£6X

Erweiterungskare Nr. 2
Anschlussfehler

EX

* Bei einer Erweiterungskarte oder
deren Anschliisse liegt ein Fehler vor.
Siche dazu die Gebrauchsanweisung fiir
die Erweiterungskarte.

Ausloésebedingungen fir Fehlermeldungen

Die Stelle rechts von dem Dezimalpunkt des Fehlercodes (wie zum
Beispiel £G1Y) zeigt den Status des Umrichters im Moment des
Auftretens des Fehlers an. Mit Hilfe der AUF und der AB Pfeiltasten
kann man die Parameter zu den Auslosebedingungen nacheinander

anzeigen.
Status | Umrichter | Status | Umrichter . " ’
Code Status Code Status Auslisebedingungen
--- U Reset -, 5 0 Stop Fehlercode
--- ] | Stop --- 5 | Starten ? Ausgangsfrequenz
- ':" Verzogerung _— 7 DC @ Motorstrom
. ) Verzégerung i
— DC Zwischenkreis-
--- 3 | Konstante --- 3 | Uberlast Spann\::]sgc erres
. Geschwin- : Beschrinkung
digkeit Kumulative Laufzeit
l Kumulative EIN
--- Y | Beschleuni- Zeit
" | sung




Wiederherstellung der Werkseinstellungen

néichsten Schritt liberspringen.

Vorgang Anzeige Funktion/Parameter
’@ oder @ Tasten h -- B” Gruppe ausgewihlt
betitigen.
. Erster “B” Gruppen-
Taste betitigen Ly P;iaelfleter ppe
s k{85 |Lindercode zur
Taste betitigen und Initialisierung ausgewshlt
halten bis... wurde
. 00 =1J.
betitigen. Wenn die e 01 = l;lﬁ'ilpl)a
Einstellung richtig ist, den 02 =USA

Zum Speichern betitigen.

Um den Liindercode zu ﬁndem@ oder@ betétigen;

@betﬁtigen.

LOBS

Lindercode zur
Initialisierung wurde
ausgewihlt

@betﬁtigen.

h{gY

Initialisierungsfunktion
wurde ausgewihlt

oo

0 = Initialisierung
ausschalten, nur Auslosever-
gangenheit loschen

o

1 = Initialisierung
einschalten

hOaY

Die Initialisierung ist nun
eingeschaltet, um die
Werkseinstellungen wieder-
herzustellen

, @beﬁitigen und
halten, noch nicht loslassen.

hJ84

Erster Teil der Tastaturfolge.
Das ,B“ blinkt.

(STOP) fiir 3 Sekunden

betitigen/halten, dann los]as-
sen.

hO84

Schlussteil der speziellen
Sequenz, “B084” blinkt

12




Vorgang Anzeige Funktion/Parameter
Nun alle Tasten zusammen I El} | Wahrend der
loslassen, nur nachdem die Initialisierung wird der
Anzeige “B84” beginnt zu OUSA standardméBige Parameter-
blinken. landercode angezeigt
Initialisierung ist nun vollstin- | 7] | Der Funktionscode fiir die

dig.

Ausgangsfrequenz-
iiberwachung wird angezeigt

i

+ Hinweis: Nach der Initialisierung des Umrichters, die auf
...\ Seite 8 beschriebene Einschalipriifung durchfiihren, um den
e Motor wieder ans Laufen Zu bekommen.




Parametertabelien

“D” Gruppe: Uberwachungsfunktionen

Parameteriiberwachung
Funk- : Ein:
tions- Bezeichnung / Beschreibung heiten
code A
D001 | Uberwachung der Ausgangsfrequenz Hz
D002 | Uberwachung des Ausgangsstroms A
D003 | Uberwachung der Drehrichtung —
Vorwarts Stop Ruckwarts
Richtung
D004 | Prozessvariable (PV), PID Riickkoppl.-Uberwachung %
D005 | Status der intelligenten Eingangsanschliisse —
I EIN
AUS
8 7 6 54 321
Anschlussnummern
D006 | Status der intelligenten Ausgangsanschliisse —
EIN
I AUS
—
AL 1514 1312 11
Anschlussnummern
D007 | Uberwachung der skalierten Ausgangsfrequenz Benut-
(Ausgangsfrequenz x BO86 Skalenfaktor) zerde-
finiert
D012 | Drehmomentiiberwachung %
D013 | Ausgangsspannungsibberwachung 000.0
D014 | Leistungsiiberwachung kW
D016 | Kumulativer Betrieb; RUN Zeit-Uberwachung h
D017 | Kumulative Einschaltzeit-Uberwachung h

14




Auslésevergangenh

Fehleriiberwachung
Funk- .
. - Ein-
tions- B hnung / Beschreibung o
code heiten
DO80 | Zihler fiir die Anzahl der Auslésungen — kumulative Ereig-
Anzahl der Ausloseereignisse nisse

D081 | Auslosevergangenheit — Ereignis 1 (neueste) — siehe —
Ubersicht auf néchster Seite

D082 | Auslosevergangenheit — Ereignis 2 (zweitneueste) — —
siche Ubersicht auf nichster Seite

D083 | Auslosevergangenheit - Ereignis 3 (drittneueste) — —
siehe Ubersicht auf nichster Seite

D084 | Auslosevergangenheit — Ereignis 4 (viertneueste) — —
siehe Ubersicht auf nichster Seite

D085 | Auslosevergangenheit — Ereignis 5 (fiinftneueste) — —
siehe Ubersicht auf nachster Seite

D086 | Ausiosevergangenheit — Ereignis 6 (sechstneueste) — —
siehe Ubersicht auf nichster Seite

D090 | Programmierfehler-Uberwachung, angezeigter Code —
(siehe Seite 38 fiir die Liste der Fehlercodes)

15




Navigation durch die Auslésevergangenheit
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Fiir die Parametertabelle
folgende Konventionen:

« Bei einigen Parametern gibt es Aquivalente fiir den 2. Motor und 3.
Motor: dies wird durch die x2xx und x3xx Parameter-Codes in der
Spalte ganz links angezeigt.

* Bei einigen Parametern wird ein Optionscode spezifiziert. Wo anwend-
bar. werden die Optionscodes in einer Liste mit Blickfangpunkten in
der Spalte .. Name/Beschreibung™ aufgefiihrt.

¢ Die Standardwerte gelten fiir alle Modelle, es sei denn, es wird fiir den
jeweiligen Parameter etwas anderes angegeben... —FE (Europa) /
—-FU (U.S.)/ -FR (Japan).

* Einige Parameter kénnen wihrend des Run Modus nicht editiert
werden, und bestimmte softwaremaBige Sperren (B031) konnen
jegliche Editiervorginge unterbinden. Im Zweitelsfall den Umrichter
in den Stoppmodus versetzen oder die Gebrauchsanleitung zum
Unmrichter zur Hand nehmen.

»F*“ Gruppe: Hauptprofilparameter

Ein-
Funk- stell-
tions- Name / Beschreibung Standardwert- | wert
code
FO01 | Ausgangsfrequenzeinstellung 0.00
F002 | Beschleunigungszeiteinstellung (1) 30.0
F202 | Beschleunigungszeiteinstellung (1), 30.0
2. Motor
F302 | Beschleunigungszeiteinstellung (1), 300
3. Motor
F003 | Verzogerungszeiteinstellung (1) 300
F203 | Verzogerungszeiteinstellung (1) , 30.0
2. Motor
F303 | Verzogerungszeiteinstellung (1) , 30.0
3. Motor
F004 | Zuordnung der Run Taste eY]
* 00 Vorwirts « 01 Riickwirts

17



»A“ Gruppe: Standardfunktionen

Funk- Standardwert | Ein-
tions- Name / Beschreibungen ~FE/-FU/ stell-
code : -FR wert
A001 | Vorgabefrequenzsollwert iiber 01/01/02
* 00 Potentiometer
« 01 Steuereingang
+ 02 Funktionseinstellung FOO1
* 03 RS485 Serieller Befehl
* 04 Erweiterungskarte Nr.1
+ 05 Erweiterungskarte Nr.2
A002 | Vorgabe Run Befehl iiber 01/01/02
+ 0! Eingangsanschiu FW (Vorwirts) oder
RV (Riickwirts) (zuordnungsbar)
*» 02 Run Taste oder Digital-Betrieb
» 03 RS485 Serieller Befehl
» (4 Start/Stop, Erweiterungskarte Nr.1
» 05 Start/Stop, Erweiterungskarte Nr.2
A003/ | Grundfrequenzeinstellung 50.760./60.
A203/
A303
A004/ | Maximalfrequenzeinstellung 50./60./60.
A204/
A304
A005 | [AT] Auswahl 00
« 00 Auswiihlen zwischen [Q] und [O]] bei
[AT]
* 01 Auswihlen zwischen [O] und [O2] bei
[AT]
A006 | [02] Auswahl 00
* 00 Unabhingig * 01 Nur positiv
* 02 Sowohl positiv wie negativ
A011 | [O]-[L] Eingang aktiver Bereich Startfre- 0.00
quenz
A012 | [O]-[L] Eingang aktiver Bereich End- 0.00
frequenz
A013 | [O]-[L] Eingang aktiver Bereich Startspan- 0.
nung
A014 | [O]-[L] Eingang aktiver Bereich Endspan- 100.
nung
AQ15 | [O}-[L] Eingang aktivieren Startfrequenz 01
* 00 AOI11 als Startwert benutzen
* 01 0 Hz benutzen
A016 | Externe Frequenzfilterzeitkonstante 8.
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Funk- Standardwert. | Ein-
tions- Name / Beschreibungen -FE/-FU/ stell-
code -FR wert
A019 | Mehrfachgeschwindigkeits-Betriebswahl 00

* 00 Binir: bis zu 16 Geschwindigkeits-

stufen mit 4 intelligenten Eingangs-

anschliissen

= 01 Einzelbit: bis zu acht Geschwin-

digkeitsstufen mit 7 intelligenten Eingangs-

anschliissen
AQ20/ | Mehrfach-Geschwindigkeits- 0.00
A220/ | Frequenzeinstellung
A320
A021 | Mehrfach-Geschwindigkeits- 0.00

to Frequenzeinstellung (fiir beide Motoren)

A035
A038 | Tipp-Frequenzeinstellung 1.00
A039 | Tipp Stopp Modus 00

* 00 Freilauf Stopp. Tipp-Funktion wihrend

des Motorbetriebes deaktiviert

= 01 Kontrollierte Verzogerung, Tipp-

Funktion wihrend des Motorbetriebes

deaktiviert

* 02 DC Verzdgerung bis zum Stillstand,

Tipp-Funktion wihrend des Motorbetriebes

deaktiviert

* 03 Freilauf Stopp, Tipp-Funktion immer

aktiv

* 04 Kontrollierte Verzégerung, Tipp-

Funktion immer aktiv

* 05 DC Verzdgerung bis zum Stilistand,

Tipp-Funktion immer aktiv
A041/ } Auswahl der DrehmomenterhShungs- 00
A241 | Methode

* 00 Manuelle Drehmomenterh6hung

¢ 01 Automatische Drehmomenterh6hung
A042/ | Wert fiir die manuelle Drehmoment- 1.0
A242/ | erhthung
A342
A043/ | Frequenzwert fiir die manuelle Drehmo- 5.0
A243/ | menterhohung
A343
A044/ | Auswahl der V/f Charakteristik 00
A244/ | « 00 V/f konstantes Drehmoment
A344 |« 01 V/f variables Drehmoment

* 02 V/f freie wihlbare Kurve

* 03 Sensorlose Vektor SLV

« 04 OHz Bereich SLV

¢ 05 Vektorregelung mit Encoder-

Riicksignal
A045 | V/ Verstiarkungseinstellung 100.
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Funk- o Standardwert | Ein-
tions- Name / Beschreibungen - ~FE/-FU/ stell-
code -FR werl
A051 | DC Verzogerung, Aktivierung 00
* 00 Deaktiviert * 01 Aktiviert
A052 | DC Verzégerungs-Frequenzeinstellung 0.50
A053 | DC Verzégerungs-Wartezeit 0.0
A054 | DC Verzdgerungskraft wihrend des 0.
Verzigerns
A055 | DC Verzogerungszeit zur Verzégerung 0.0
AQ56 | DC Verzigerung / Flanken oder Pegel- 01
Erkennung fiir [DB] Eingang
AQ57 | DC Verzégerungskraft zum Starten 0.
A058 | DC Verzogerungszeit zum Starten 0.0
A059 | DC Verzogerungs-Trigerfrequenzeinstel- 3.0
lung
A061/ | Einstellung der oberen Frequenzgrenze 0.00
A261
A062/ | Einstellung der unteren Frequenzgrenze 0.00
A262
A063 | Frequenzsprungeinstellung (Mittenwert) 0.00
A065
A067
A064 | Frequenzsprung-Breiteneinstellung 0.50
A066 | (Hysterese)
A068
A069 | Beschleunigungspause Frequenzeinstellung 0.00
AQ70 | Beschleunigungspause Zeiteinstellung 0.0
A071 | PID Aktivierung 00
« 00 PID Betrieb AUS
01 PID Betrieb EIN
A072 | PID Proportionalverstirkung 1.0
A073 | PID Integrationszeitkonstante 1.0
A074 | PID Differenzierungszeitkonstante 0.0
A075 | PV Skalennmwandlung 1.00
A076 | PV Quelleneinstellung 00
* 00 [O]I] Anschluss (Stromeingang)
* 01 [O] Anschluss (Spannungseingang)
A081 | AVR Funktionsauswahl 00
+ 00 AVR aktiv * 01 AVR inaktiv

« 02 AVR aktiv auBer wihrend der
Verzogerung
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Funk- Standardwert | Ein-
tions- Name / Beschreibungen -FE /-FU/ stell-
code -FR wert
A082 | AVR Spannungsauswahl 23012301200
400 1460 1400
A085 | Auswahl der Betriebsart 00
* 00 Normalbetrieb
« 01 Energiesparbetrieb
* 02 Optimaler Beschleunigungs-/
Verzogerungsbetrieb
A086 | Energiesparbetriebseinstellung 50.0
A092/ | Beschleunigungszeiteinstellung (2) 15.0
A29%/
A392
A093/ | Verzdgerungszeiteinstellung (2) 15.0
A293/
A393
A094/ | Auswahl der Methode zur Umschaltung des 00
A294 [ Acc2/Dec2 Profils
* 00 2CH Eingang vom Anschluss
« 01 Ubergangsfrequenz
AQ095/ | Frequenziibergangspunkt von Accl auf 0.0
A295 | Acc2
A096/ | Frequenziibergangspunkt von Decl auf 0.0
A296 | Dec2
A097 | Auswahl der Beschleunigungskurve 00
¢ 00 Linear » 01 S-Kurve
» 02 U-Form ¢ 03 Umgekehrte
U-Form
A098 | Auswahl der Verzogerungskurve 00
* 00 Linear » 01 S-Kurve
* 02 U-Form ¢ 03 Umgekehrte
U-Form
A101 | [OI]-{L] Eingang aktiver Bereich Start- 00.0
frequenz
A102 | [OI]-[L] Eingang aktiver Bereich End- 00.0
frequenz
A103 | [OIl-[L] Eingang aktiver Bereich Startstrom 20.
A104 | [OI]-[L] Eingang aktiver Bereich Endstrom 100.
A105 | [OI]-{L]Eingang Startfrequenz aktivieren 01
* 00 Al01 als Startwert » 0Ol OHz
Alll | [O2]-[L] Eingang aktiver Bereich 0.00
Startfrequenz
A112 | [02]-[L] Eingang aktiver Bereich 0.00

Endfreqnenz
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Funk- o P | ‘Standardwert | - Ein-
tions- Name / Beschreibungen - =FE /<FU/ stell-
‘code 8 O “FR “wert ]
Al113 | [O2]-[L] Eingang aktiver Bereich -100.
Startspannung
All4 | [O2]-[L] Eingang aktiver Bereich 100.
Endspannung
A131 | Beschleunigungskurve, Einstellung der 02
Konstanten
A132 | Verzogerungskurve, Einstellung der 02
Konstanten
»B“ Gruppe: Fein-Einstellungsfunktionen
Funk- | Standardwert | Ein-
tions- Name / Beschreibung: -FE/=FU{ stell-
code o Co=FRo ] owert s
BOO1 | Auswahl des automatischen Neustartmodus 00
¢ 00 Alarmausgang nach Auslosung, auto-
matischer Neustart deaktiviert
» 0l Neustart bei OHz
* 02 Betrieb wieder aufnehmen nach
Frequenzangleichung
¢ 03 Betrieb mit vorheriger Frequenz
wieder aufnehmen nach Frequenzanglei-
chung, dann auf Stopp verzégern und
Ausloseinformationen anzeigen
B002 | Zulissige Unterspannungsausfallzeit 1.0
B003 | Wartezeit, bis erneut versucht wird, den 1.0
Motor zu starten
B004 | Kurzzeitiger Stromversorgungsausfall / 00
Unterspannung Alarmaktivierung
¢ 00 Inaktiv ¢ 01 Aktiv
* 02 Inaktiv wihrend Stop oder Rampe zum
Stop
B005 | Anzahl der Neustarts nach Stromversor- 00
gungsausfall/Unterspannungsalarmauslo-
sung
¢ 00 16 Neustarts
¢ 01 Immer neu starten
B006 | Phasenverlust-Erkennungsaktivierung 0.00
* 00 Inaktiv — keine Auslosung bei Phasen-
verlust
* 01 Aktiv — Auslosung bei Phasenverlust
B007 | Neustartfrequenzschwelle L0
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Funk- ) Standardwert | “Ein+
tions- Name / Beschreibung -FE/-FU/ stell-
code -FR wert
B012/ | Einstellung der elektronischen Temperatur- | Nennstrom des
B212/ | schwelle jeweiligen
B312 Unmrichters
BO13/ | Elektronische Temperaturcharakteristik 01/01/00
B213/ |« 01 Verringertes Drehmoment
B313 |« 01 Konstantes Drehmoment
« 02 V/ freie Einstellung
BO15 | Freie Einstellung, elektronische 0.
Temperaturfrequenz (1)
BO016 | Freie Einstellung, elektronischer 0.0
Temperaturstrom (1)
BO17 | Freie Einstellung, elektronische 0.
Temperaturfrequenz (2)
BO18 | Freie Einstellung, elektronischer 0.0
Temperaturstrom (2)
BO19 | Freie Einstellung, elektronische 0.
Temperaturfrequenz (3)
B020 | Freie Einstellung, elektronischer 0.0
Temperaturstrom (3)
B021 | Uberlastbeschrinkungsbetriebsart 01
* 00 Inaktiv
* 01 Aktiv fiir Beschleunigung und
konstante Geschwindigkeit
* 02 Nur aktiv fiir konstante Geschwin-
digkeit
» 03 Aktiv fiir Beschleunigung,
Verzogerung, konstante Geschwindigkeit
B022 | Uberlastbeschrinkungseinstellung Nennstrom
x 1.50
B023 | Verzogerungsrate bei Uberlastbeschrinkung 1.00
B024 | Uberlastbeschrinkungsbetriebsart (2) 01
* 00Inaktiv
= 01 Aktiv fiir Beschleunigung und
konstante Geschwindigkeit
* 02 Aktiv nur fiir konstante
Geschwindigkeit
* 03 Aktiv fiir Beschleunigung,
Verzégerung, konstante Geschwindigkeit
B025 | Uberlastbeschrinkungseinstellung (2) Nennstrom
x 1.50
B026 | Verzogerungsrate bei Uberlast- 1.00

beschriinkung (2)
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Funk-
tions-
code

Name / Beschreibung

Standardwert

-FE/FU/

-FR

Ein-
stell-
wert

BO31

Auswahl der Art der Softwaresperre

* 00 Zugriff auf unterer Ebene, [SFT]
Block-Bearbeitung

* 01 Zugriff auf unterer Ebene, [SFT]
Block-Bearbeitung (auBer FOOT und
Mehrfachgeschwindigkeitsparameter)

+ 02 Kein Zugriff auf die Bearbeitung

* 03 Kein Zugriff auf die Bearbeitung mit
Ausnahme von FOO1 und Mehrfachge-
schwindigkeitsparametern

* 10 Zugriff auf hoher Ebene, einschlieSlich
B031

01

B034

Run/Stromversorgung EIN Warnungszeit

BO35

Drehrichtungsbeschrinkung

« 00 Aktiv fiir beide Richtungen
= 01 Aktiv nur vorwirts

* 02 Aktiv nur riickwirts

00

B036

Verringerte Startspannungsauswahi
» 00 Kurz

= 01, 02, 03, 04, 05 (Mittel)

* 06 Lang

06

B037

Funktionscodeanzeigeeinschrinkungen
* 00 Alles anzeigen

* 01 Nur benutzte Funktionen anzeigen
* 02 Nur vom Benutzer ausgewihlte
Funktionen anzeigen (konfigurieren mit
U01 bis U12)

00

B040

Drehmomentbegrenzungsauswahl

* (00 4 Quadrantenmodus

* 01 Auswahl iiber 2 Eingangsanschliisse
02 Uber analog O2 Eingang (0 - 200%)
* 03 Uber Erweiterungskarte 1

» 4 Uber Erweiterungskarte 2

00

B0O41

Drehmomentbegrenzung (1) (Vorwiérts-
betrieb im 4 Quadrantenmodus)

150.

B042

Drehmomentbegrenzung (2) (Rickwirts
regenerativ im 4 Quadrantenmodus)

150.

B043

Drehmomentbegrenzung (3) (Riickwirts-
betrieb im 4 Quadrantenmodus)

150.

B044

Drehmomentbegrenzung (4) (Vorwirts-
regenerativ im 4 Quadrantenmodus)

150.

B045

Drehmomentbegrenzung LADSTOP aktiv
* 00 Inaktiv » 01 Aktiv

00

B046

Riickwirtslaufschutzaktivierung
* 00 Inaktiv * 01 Aktiv

00
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Funk- Standardwert | Ein-
tions- Name / Beschreibung -FE./-FU/ stell-
code -FR wert
B050 | Kontrollierte Verzogerung und Stop bei 00
Stromversorgungsausfall
* 00 Inaktiv * 01 Aktiv
BO51 | DC Zwischenkreisspannung, Auslose- 0.0
schwelle bei Stromausfall
B052 | Uberspannungsschwelle bei Stromausfall 0.0
B053 | Verzogerungszeiteinstellung bei Stromaus- 1.00
fall
B054 | Anfiangliche Ausgangsfrequenzverringerung 0.00
bei Stromausfall
B080 | [AM] Anschluss, fiir Ausgangsvoltmeter- 180
einstellung
B081 | [FM] AnschluB fiir Ausgangsvoltmeter- 60
einstellung
B082 | Startfrequenzeinstellung 0.50
B083 | Trigerfrequenzeinstellung 5.0
B084 | Initialisierungsmodus (Parameter oder 00
Auslgsevergangenheit)
* 00 Auslosevergangenheit 16schen
¢ 01 Parameterinitialisierung
* 02 Auslosevergangenheit 16schen und
Parameterinitialisierung
B085 | Lindercode zur Initialisierung 01/02/00
* 00 Japan Version  + 01 Europa Version
* 02 US Version * 03 (reserviert)
B086 | Frequenzskalierungsumrechinungsfaktor 1.0
BO87 | STOP Taste aktivieren 00
« 00 Aktiv ¢ 01 Inaktiv
B088 [ Neustart-Modus nach FRS 00
+ 00 Von 0 Hz neu starten
« 01 Von der Frequenz entsprechend der
aktuellen Geschwindigkeit des Motors neu
starten
B090 | Nutzungsgrad der dynamischen 00
Verzogerung
B091 | Stop-Modusauswahl 00
B092 | Liifterregelung fiir die Kithlung 00

= 00 Liifter immer EIN
« 01 Liifter EIN bei RUN, AUS bei Stopp
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Funk- R | Standardwert | Ein-
tions- Name / Beschreibung -FE/-FU/ stell-
code -FR wert
B095 | Dynamische Verzogerungregelung 00
* 00 Inaktiv
* 01 Aktiv nur wihrend RUN
+ 02 Immer aktiv
B096 | Dynamische Verzogerung, Aktivierungs- 360/
schwelle 720
B098 |+ Thermistor zur Steuerung des Ubertem- 00
peraturschutzes
*+ 00 Inaktiv
* 01 Aktiv — PTC Thermistor
* 02 Aktiv — NTC Thermistor
B099 | Thermische Uberlastschwelleneinstellung 3000
B100 | Freie Einstellung V/f Frequenz (1) 0.
B101 | Freie Einstellung V/f Spannung (1) 0.0
B102 | Freie Einstellung V/f Frequenz (2) 0.
B103 | Freie Einstellung V/f Spannung (2) 0.0
B104 | Freie Einstellung V/f Frequenz (3) Q.
B105 | Freie Einstellung V/f Spannung (3) 0.0
B106 | Freie Einstellung V/f Frequenz (4) 0.
B107 | Freie Einstellung V/f Spannung (4) 0.0
B108 | Freie Einstellung V/f Frequenz (5) 0.
B109 | Freie Einstellung V/f Spannung (5) 0.0
B110 | Freie Einstellung V/f Frequenz (6) 0.
B111 [ Freie Einstellung V/f Spannung (6) 0.0
B112 | Freie Einstellung V/f Frequenz (7) 0.
B113 | Freie Einstellung V/f Spannung (7) 0.0
B120 | Verzogerungsregelungsaktivierung 00
» 00 Aktiv * 01 Inaktiv
B121 | Verzogerungswartezeit fiir Auslosung 0.00
B122 | Verzogerungswartezeit fiir Beschleunigung 0.00
B123 | Verzbgerungswartezeit fiir Stop 0.00
B124 | Verzégerungswartezeit fiir Bestitigung 0.00
B125 | Auslose-Frequenzeinstellung fiir 0.00
Verzogerung
B126 | Auslose-Stromeinstellung fiir Verzogerung | Nennstrom des

jeweiligen
Umrichters
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»C* Gruppe: Intelligente Anschlussfunktionen

: Standard- .
Funk- ¢ - Co . i | einstellung Ein-
tions- -+ .Name / Beschre¢ibung N IFE/FUT stell-
code S P R wert
C001 | Funktion Anschluss [1] 44 Options- 18
- codes sind

C002 | Funktion Anschiuss [2] verfiigbar 16

CO003 | Funktion Anschluss [3] | (siche Seite 34) 06

C004 | Funktion Anschluss [4] 11

C005 | Funktion Anschiuss [5] 09

CO006 | Funktion Anschluss [6] 03/13/03

C007 | Funktion Anschluss [7] 02

C008 | Funktion Anschluss [8] 01

CO11 | Anschluss [1] aktiv Status | « 00 SchlieBer 00

NO

CO012 | Anschluss [2] aktiv Status E 0 I]Oﬂ‘ner 00

CO13 | Anschluss [3] aktiv Status | [NC] 00

CO014 | Anschluss [4] aktiv Status 00

CO015 | Anschluss [5] aktiv Status 00

C016 | Anschluss [6] aktiv Status 00/01/00

CO017 | Anschluss [7] aktiv Status 00

CO018 | Anschluss [8] aktiv Status 00

C019 | Anschluss [FW] aktiv 00

Status
C021 | Funktion Anschluf3 [11} 22 Options- 01
" codes sind

€022 | Funktion AnschluB [12] | verfiigbar 00

€023 | Funktion Anschlup [13] | (Siche Seite 36) 03

C024 | Funktion AnschluB [14] 07

C025 | Funktion Anschluf [15] 08

C026 | AlarmrelaisanschluB- 05

funktion
C027 | [FM] Signalauswahl 8 Optionscodes 00
. sind verfiigbar
C028 | [AM] Signalauswahl (siehe Seite 38) 00
C029 | AMI] Signalauswahl 00
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Standard-

Funk- : . Ein-
tions- Name / Beschreibung einstellung stell-
~FE/-FU/
code _FR wert
C031 | Anschluss [11] aktiv ¢ 00 SchlieBer 00
Status NO)
» 01 Offi
C032 | Anschluss [12] aktiv ey 00
Status
CO033 | Anschluss [13] aktiv
Status
CO034 | Anschluss [14] aktiv
Status
CO035 | Anschluss [15] aktiv 00
Status
C036 | Alarmrelaisanschlu 01
aktiv Status
C040 | Uberlastsignalausgangsmodus 0l
+ 00 Wihrend Beschleunigung/Verzégerung
¢ 01 Wihrend konstanter Geschwindigkeit
C041 | Uberlastschwelleneinstellung Nennstrom des
jeweiligen
Frequenzum-
richters
C042 | Einstellung der zu erreichenden Frequenz 0.00
fiir Beschleunigung
C043 | Einstellung der zu erreichenden Frequenz 0.00
flir Verzogerung
C044 | PID Abweichungsschwelleneinstellung 3.0
C045 | Einstellung der zu erreichenden Frequenz 0.00
fiir Beschleunigung (2)
C046 | Einstellung der zu erreichenden Frequenz 0.00
fiir Verzogerung (2)
C055 | Uber-Drehmoment (Vorwirtsbetrieb) 100.
Schwellneeinstellung
C056 | Uber-Drehmoment (Riickwirts-regenera- 100.
tiv) Schwelleneinstellung
C057 | Uber-Drehmoment (Riickwirtsbetrieb) 100.
Schwelleneinstellung
C058 | Uber-Drehmoment (Vorwirts-regenerativ) 100.
Schwelleneinstellung
C061 | Elektronische Temperaturwarnschwelle 80.
C062 | Alarmcodeausgang 00
* 00 Inaktiv

* 01 Aktiv, 3-Bit Code
* 02 Aktiv, 4-Bit Code
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Standard:

Ein-

Funk- . : H
tions- . Name / Beschreibung .  einstellung stell-
3 ~FE/~FU/
code L _FR wert
C063 | Nullgeschwindigkeits-Erfassungsschwelle 0.00
C070 | Datenbefehlsmethode 02
« 02 Digitaler Operator * 03 RS485
¢ 04 Erweiterungskarte Nr.1
¢ 05 Erweiterungskarte Nr.2
C071 | Kommunikationsgeschwindigkeitsauswahl 04
* 02 (Test) ¢ 03 2400bps
* 04 4800bps * 05 9600bps
« 06 19200bps
C072 | Knoten-Zuordnung 1.
C073 | Kommunikationsdatenléngenauswahl 7
¢ 07 7-bit Daten ¢ 08 8-bit Daten
C074 | Kommunikationsparititsauswahl 00
¢ 00 Keine Paritit ¢ 01 Gerade Paritit
= 02 Ungerade Paritit
C075 | Kommunikationsstopbitauswahl 1
« 011 Stop Bit « 022 Stop Bits
C078 | Kommunikationswartezeit 0.
C081 | {O] Kalibrierung des Eingangsbereiches Im Werk
— - - kalibriert
C082 | [Ol]Kalibrierung des Eingangsbereiches
C083 | [02] Kalibrierung des Eingangsbereiches
C085 | Thermistoreingangsabstimmung 105.0
C086 | [AM] Anschlussoffsetabstimmung 0.0
C087 | [AMI] Anschlussmessgerdtabstimmung 80.
C088 | [AMI] Anschlussoffsetabstimmung Im Werk
- — kalibriert
Cl121 | [O] Eingang Nullpunktkalibrierung
C122 | [O]] Eingang Nullpunktkalibrierung
C123 | [02] Eingang Nullpunktkalibrierung
C091 | Aktivierung des Debug-Modus 00
* 00 Anzeige
« 01 Keine Anzeige
C101 | Auf/Ab Speichermodusauswahl 00

¢ 00 Letzte Frequenz l6schen (zuriick zu
F001)

« 01 Letzte durch AUF/AB ausgewihlte
Frequenz beibehalten
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Standard-

Funk- E : A Ein-
- tions- Name / Beschreibung _e;‘n].;t;el_l;%g/ stell-
code o : wert
-FR
C102 | Resetmodusauswahl 00
= 00 Loschen des Auslosestatus nach
Ubergang des Eingangssignals nach EIN,
stoppt den Umrichter, wenn im RUN-Modus
* 01 Loschen des Auslosestatus nach
Ubergang des Eingangssignals nach AUS,
stoppt den Umrichter, wenn im RUN-Modus
* 02 Loschen des Auslosestatus nach
Ubergang des Eingangssignals nach EIN,
ohne Wirkung, wenn im RUN-Modus
C103 | Neustart Modus nach Riicksetzen 00
* 00 Neustart 0 Hz
« 0] Fortfahren nach Frequenzangleichung
C111 | Uberlasteinstellung (2) Nennstrom des
jeweiligen
Umrichters
»H"“ Gruppe: Motorkonstanten Funktionen
Funk- o Standard- Ein-
tions- oy einstellung stell-
code Name/ Beschreibung —FE/-FU/ | wert
-FR
HOO1L | Einstellung zur automatischen Abstimmung 00
« 00 Automatische Abstimmung AUS
* OlAutomatische Abstimmung (Messung
von Motorwiderstand und Induktivitit bei
Stillstand)
* 02 Automatische Abstimmung (bei
drehendem Motor)
HO002/ | Motordatenauswahl 00
H202 |« 00 Standard Motordaten
* 01 Automatische Abstimmungsdaten
* 02 Adaptive Einstellungsdaten
HO003/ | Motorkapazitit Werks-
H203 einstellung
HO004/ { Einstellung der Motorpolzahl 4
H204 |« 2Pole * 4 Pole
* 6 Pole * 8 Pole
HO05/ | Motorgeschwindigkeitskonstante 1.590
H205
H006/ | Motorstabilisierungskonstante 100.
H206/

H306




Funk- ‘Standard- Ein-
tions- - einstellung stell-
code Name / Beschrexbymg FE/FU/ wert
) -FR

HO020/ |{ Motorkonstante R1 Umrichterwert
H220

HO021/ | Motorkonstante R2 Umrichterwert
H221

HO022/ | Motorkonstante L Umrichterwert
H222

H023/ | Motorkonstante I Umrichterwert
H223

HO024/ | Motorkonstante J Umrichterwert
H224

HO30/ | Automatisch abgestimmte Motorkonstante Umrichterwert
H230

HO31/ | Automatisch abgestimmte Motorkonstante Unmirichterwert
H231 |{R2

HO032/ | Automatisch abgestimmte Motorkonstante Umrichterwert
H232

HO033/ | Automatisch abgestimmte Motorkonstante Umrichterwert
H233 |1,

HO034/ | Automatisch abgestimmte Motorkonstante J | Umrichterwert
H234

HO50/ | PI Proportionalverstirkung 100
H250

HO51/ | Pl Integrationsverstirkung 100
H251

HO052/ | P Proportionalverstirkungseinstellung 1.00
H252

HO060/ | OHz SLV Grenze 1.00
H260

HO70 | Anschlussauswahl Pl Proportional- 100.0

verstirkungseinstellung
HO71 | Anschlussauswahl PI Integrations- 100.0
verstirkungseinstellung
HO072 | Anschlussauswahl P Proportional- 1.00

verstirkungseinstellung




»P*“ Gruppe: Erweiterungskartenfunktionen

Funk- Standard- Ein-
tions- . einstellung stell-
code Name / Beschreibung _FE/-FU/ wert
-FR
POO1 | Betriebsmodus fiir Erweiterungskarte Nr.1 00
Fehler
* 00 Auslosung (Motor stoppen)
= 01 Kontinuierlicher Betrieb
P002 | Betriecbsmodus fiir Erweiterungskarte Nr.2 00
Fehler
* 00 Auslosung (Motor stoppen)
* 01 Kontinuierlicher Betrieb
PO10 | Riickkopplungsoption 00
¢ 00 Inaktiv * 01 Aktiv
PO11 | Encoder Puls-pro-Umdrehungseinstellung 1024
(PPR)
P012 | Steuerpulseinstellung 00
« 00 ASR Modus « 01 APR Modus
P013 | Puiseingangmoduseinstellung 00
¢ 00 Quadratur
= 01 Zihlen und Richtung
¢ 02 Getrennte vorwirts und riickwirts Puls
folgen
P014 | Grundstellungssuche, Stopposition 0.
PO15 | Grundstellungssuche, Geschwindigkeitsein- 5.00
stellung
P016 | Grundstellungssuche, Richtungseinstellung 00
* 00 Vorwirts * 01 Riickwiirts
P017 | Grundstellungssuche, Fertig-Bereichsein- 5
stellung
P0O18 [ Grundstellungssuche, Fertig- 0.00
Verzdgerungszeiteinstellung
PO19 | Elektronisches Getriebe, Sollpositions- 00
auswahl
« 00 Position Riickkopplungsseite
« 01 Position Befehlsseite
P020 | Elektronisches Getriebe, Verhiltnis (Zihler) 1.
P021 | Elektronisches Getriebe, Verhltnis 1.
(Nenner)
P022 | Vorwirtsverstirkungseinstellung 0.00
P023 | Regelschleifenverstirkungseinstellung 0.50
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Funk- |

tions-
code

Name / BeSchr'eibung

Standard-
einstellung
~FE/=FU/
=FR

Ein-
stell-
wert

P025

Thermistor-Temperaturkompensation
¢ 00 Inaktiv « 01 Aktiv

00

P026

Ubergeschwindigkeits-
fehlererfassungsausloseeinstellung

135.0

P027

Geschwindigkeitsabweichungs-
fehlererfassungsausloseeinstellung

7.50

PO31

Beschleunigung/Verzogerungszeit-
eingangsauswahl

« 00 Umrichter

* 01 Erweiterungskarte Nr.1

« 02 Erweiterungskarte Nr.2

00

P032

Positionierbefehl, Eingangsauswahl
* 00 Umrichter

« 01 Erweiterungskarte Nr.1

« 02 Erweiterungskarte Nr.2

00

P044

DeviceNet Kommunikationswatchdogtimer

1.00

P045

Umrichterreaktion auf DeviceNet Kommu-
nikationsfehler

¢ 00 Auslosung

* 01 Verzogerung und Auslésung

* 02 Letzte Geschwindigkeit halten

* 03 Frei herunterlaufen auf Stop

* 04 Verzogerung und Stop

01

P046

Von DeviceNet abgefragte I/O: Ausgangs-
instanznummer

21

P047

Von DeviceNet abgefragte 1/0: Eingangs-
instanznummer

71

P048

Umrichterreaktion auf DeviceNet Leerlauf-
modus

¢ 00 Auslssung

¢ 01 Verzogerung und Auslésung

¢ 02 Letzte Geschwindigkeit halten

* 03 Frei herunterlaufen auf Stop

¢ 04 Verzogerung und Stop

01

P049

DeviceNet Motorpoleinstellung fiir RPM
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»U" Gruppe: Benutzerdefinierte Menifunktionen

Funk- Ein-
tcizgi' Name / Beschreibung eslt:;t‘g?:gé i::l:;
U001 | Benutzerdefinierte Funktion, D001 bis P049 nein
U002 | Benutzerdefinierte Funktion, DOO1 bis PO49 nein
U003 | Benutzerdefinierte Funktion, DO0O1 bis PO49 nein
U004 | Benutzerdefinierte Funktion, DOO1 bis PO49 nein
U005 | Benutzerdefinierte Funktion, DOO1 bis PO49 nein
U006 | Benutzerdefinierte Funktion, D001 bis P049 nein
U007 | Benutzerdefinierte Funktion, D001 bis P049 nein
U008 | Benutzerdefinierte Funktion, DOOI bis P049 nein
U009 | Benutzerdefinierte Funktion, D001 bis P049 nein
U010 | Benutzerdefinierte Funktion, D001 bis P049 nein
U011 | Benutzerdefinierte Funktion, DO01 bis P049 nein
U012 | Benutzerdefinierte Funktion, D001 bis P049 nein

Liste der intelligenten Eingangsanschliisse

Symbol Code : Eiﬁgangﬁansc’hluﬂbezeichnung
RV 01 Riickwirts Run/Stop ‘
CF1 02 Mehrfachgeschw.auswahl, Bit 0 (LSB)
CF2 03 Mehrfachgeschw.auswahl, Bit 1
CF3 04 Mehrfachgeschw.auswahl, Bit 2
CF4 05 Mehrfachgeschw.auswahl, Bit 3 (LSB)
IG 06 Tastfunktion
DB 07 Externe DC Verzogerung
SET 08 Setzen (Auswahl) der Daten fiir den
2. Motor
2CH 09 2-stufige Beschleunigung und
Verzdgerung
FRS 11 Freilaufstop
EXT 12 Externe Auslosung
USP 13 Unbeaufsichtigter Startschutz
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Symbol | Codé. " | ,,'\Eingangsaﬁséhlﬁﬁb;ézeichhung -
CS 14 HandelsmiBige Stromversorgung
SFT 15 Softwaresperre
AT 16 Analogeingang Spannung-/

Stromauswahl
SET3 17 Setzen (Auswahl) der Daten fiir den
3. Motor
RS 18 Unmrichter zuriicksetzen
STA 20 Start (3-Drahtschnittstelle)
STP 21 Stop (3-Drahtschnittstelle)
F/R 22 Vorwirts/Riickwirts (3-Draht-
schnittstelle)
PID 23 PID EIN/AUS
PIDC 24 PID Riicksetzen
CAS 26 Regelungsverstirkungseinstellung
UpP 27 Fernsteuerung Aufwirtsfunktion
DWN 28 Fernsteuerung Abwirtsfunktion
uDC 29 Ferngesteuerte Loschung der Daten
OPE 31 Bedienersteuerung
SF1-SF7 | 32-38 | Mehrfachgeschwindigkeitsbits 1 bis 7
OLR 39 Uberlastbeschrinkung
TL 40 Drehmomentbegrenzung, Aktivierung
TRQ1 41 Drehmomentbegrenzungsauswahl, Bit 1
(LSB)
TRQ2 42 Drehmomentbegrenzungsauswahl Bit 2
(MSB)
PPl 43 P / P1 Modusanswahl
BOK 44 Verzogerungsbestitigungssignal
ORT 45 Grundstellungssuche
LAC 46 LAC: LAD léschen
PCLR 47 Positionsabweichung zuriicksetzen
STAT 48 Pulsfolgepositionsbefehl aktivieren
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Liste der intelligenten Ausgangsanschliisse

Symbol Code Ei hluBbezeick g
RUN 00 Run Signal
FA1 01 Endfrequenzart 1 — Konstante
Geschwindigkeit
FA2 02 Endfrequenzart 2 — Uberfrequenz
OL 03 Warnsignal vor drohender Uberlast
OD 04 Ausgangsabweichung fiir PID Regelung
AL 05 Alarmsignal
FA3 06 Endfrequenzar 3 — bei Frequenz
OTQ 07 Uberdrehmomentsignal
1P 08 Ausfallsignal bei kurzfristigem Strom-
versorgungsausfall
uv 09 Unterspannungssignal
TRQ 10 Innerhalb des Drehmomentbereiches
RNT 11 Run Zeit vorbei
ONT 12 Power-ON Zeit vorbei
THM 13 Temperaturalarmsignal
BRK 19 Verzogerungsdeaktivierungssignal
BER 20 Verzogerung Fehlersignal
Z8 21 Nullgeschwindigkeitserfassung
DSE 22 Maximale Geschwindigkeitsabwei-
chung
POK 23 Positionierung vollstindig
FA4 24 Endfrequenzart 4 — Uberfrequenz (2)
FAS 25 Endfrequenzart 5 — auf Frequenz (2)
OL2 26 Warnsignal vor drohender Uberlast (2)
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Analogeingangskonfiguration
In den nachfolgenden Tabellen sind die Parametereinstellungen ange-
geben, die fiir die versch. Analogeingangssignalarten erforderlich sind.

Befehls- Befehis- Gegenteil

o | ams | | s | R | e
~Frequenz einstellung Eingang)

00 00 AUS | [O]—IL] X X
EIN [O1] —[L] } 4 x

01 AUS (01— (L1 X x

EIN | [02]—|[L] x v

01 00 AUS | [O01—([L] | [02]—I[L] x
EIN | [O0—{L}] | [02]—I[L] x

01 AUS [OI—I[L] | [02]—IL] x

EIN | [02]—[L] x v

02 00 AUS [0]—[L] | [021—IL] v
EIN | {O—(L} | [021—1L] v

01 AUS {01 —I[L] [02] —[L] v

EIN [02] —[L] x v

Die nachstehende Tabelle gilt, wenn die [AT] Eingangsfunktionen keinem
der intelligenten Eingangsanschliisse zugeordnet sind. Die A00S Einstel-
lung, welche normalerweise in Verbindung mit einem [AT] Eingang
benutzt wird, wird ignoriert.

: Befehls- eigg(:lhgl?ﬁr Gegenteil
' A eingang fiir 7 verfiigbar
A006 A0S [AT] externe die %l;gl_lenz (bipolarer
Frequenz oo Eingang
00 — (ni.chlzu [02] — L] X v
o1 | dorBin. | Summevon | [02]— (L] x
cangs. | (01— (L]
an- und [OI] —
schlisse (L]
02 | zuseord- T gimme von | [02] — [L] v
e | o] — (Ll
und [OI] —
[L]
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Liste der Analogausgangsfunktionen
In der nachfolgenden Tabelle sind alle drei Funktionen, die zur Zuord-
nung der analogen Anschliisse verfiigbar sind, aufgefiihrt:

* Anschluss [FM], Option wird gesetzt durch C027
» Anschluss [AM], Option wird gesetzt durch C028
* Anschluss [AMI], Option wird gesetzt durch C029

Opti- .
Funktion Beschreik Entsprechender
:;‘ds; Bezeichnung ng Signalbereich
00 Ausgangsfre- | Tatsichliche Motor- 0 bis Maximalfrequenz in
quenz geschwindigkeit Hz
reprisentiert durch das
pulsweitenmodulierte
Signal
01 Ausgangs- Motorstrom (% des 0 bis 200%
strom maximalen Nenn-
Ausgangsstroms),
reprisentiert durch das
pulsweitenmodulierte
Signal
02 Ausgangs- Nenn-Ausgangsdrehmo- | 0 bis 200%
drehmoment ment
03 Digitale Ausgangsfrequenz (nur 0 bis Maximalfrequenz in
Ausgangs- verfligbar am [FM] Hz
frequenz Ausgang)
04 Ausgangs- Nenn-Ausgangsspan- 0 bis 100%
spannung nung zum Motor
05 Eingangs- Nenn-Eingangsleistung 0 bis 200%
leistung
06 Elektronische | Prozent der erreichten 0 bis 100%
thermische elektronischen Uberlast
Uberlast
07 LAD Frequenz | Frequenz des internen 0 bis Maximalfrequenz in
Rampengeneralors Hz

Programmier-Fehlercodes

Auf der Anzeige des SJ300 wird ein spezieller Code angezeigt (begin-
nend mit dem Zeichen & ), um Programmierfehler anzuzeigen. Es liegt
ein Programmierfehler vor, wenn bei einem Parameter ein Konflikt mit
dem von zugehorigen Parametern erlaubten nutzbaren Bereich vorliegt.
Dabei ist zu beachten, da insbesondere Echtzeitfrequenz-(Geschwind-
igkeit) Eingangssignale in manchen Fillen zu einem Konflikt fiihren kon-
nen. Nach dem ein Konflikt vorliegt, wird auf der Anzeige ein Fehlercode
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angezeigt oder dieser kann spiter iiber DO90 im Monitor-Modus
angezeigt werden. Zudem blinkt die PGM LED wihrend der Program-
mierung. Diese Anzeigen werden automatisch geloscht, wenn der Para-
meter so korrigiert wird, daf8 dieser wieder im zulidssigen Bereich liegt.

- Funktionscode des | Grenze definiert durch...
Programm Fehlercode - atl:;g:li;flt)etriir ‘ - -
 Grenzen - <, > | Grandparameter

HOo1H201 A06i ‘/ A261 ‘ > AOd4 /A204/ A304
002 HEUE-’ A062 / A262 >

GUI.I HEULI H:','UI.I A003/ A203/ A303 >
005 5205 H305 | F0LAR07 A0/ | >
YO0 4206 5306 | AL 0 AS ) >

A321 to A325

UU]‘_J HE’E A062 / A262 > A061 / A261
HG,S HE’S F001, A020/ A220 >
T T I
UULJ‘,' HEE] A061 / A261 < A062 / A262
HULJS H‘_JE'S F001, A020/ A220 <
HU:-” HE:'” AQ61 / A261 < B082
HL’E,'LJ HLJ:-I'LJ AQ062 / A262 <
Y035 5235 Y335 | F0L A2/AZ0 ] | <
HG:','E A021 to AO35 <
H 83 7 A038 <
e O B W E
=086 A021 to A035 Z?—rx (siﬁf}eﬁz;gﬁ{ﬁim

den Hinweis)
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Funktionscode des | Grenze definiert durch...
Programm Fehlercode all:ger:]':‘a?:;e (liser
Grenzen <,> | Grundparameter
e A061/ A261 > B112
082 5252 A062/ A262 >

HO95 5295 F001, A020 / A220 >

HU_QE A021 to AO35 >

H1g B0s. Bl0s. BI10 |
B102, B104, B106, < B100
B108, B110
B100 > B102
B104, B106, B108, <
B110
B100, B102 > B104
B106, B108, B110 <
B100, B102, B104 > B106
B108, B110 <
B100, B102, B104, > B108
B106
B110 <
B100, B102, B104, > B110
B106, B108

120 B017, BO19 < BO15

BO15 > BO17
B019 <
B015, BO17 > B019

pazzn - Hinweis: Werte zur Frequenzeinstellung (Geschwindigkeit)
diirfen nicht innerhalb der Sprungfrequenzbereiche liegen, wenn
solche definiert wurden. Wenn ein Frequenzreferenzwert von
einer Echtzeitquelle (wie Frontplattenpotentiometer oder Analogeingang)
innerhalb eines Sprungfrequenzbereiches liegt, wird die tatsdchliche
Geschwindigkeit automatisch auf den niedrigsten Punkt des Sprung-
bereiches gezwungen.
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Verfahren zur automatischen Abstimmung
Die Funktion zur automatischen Abstimmung des SJ300 kalibriert den
Umrichter auf die Parameter des jeweiligen Motors, wie Wicklungswid-
erstand und Induktivitit. Zur optimalen sensorlosen Vektorsteuerung ist
es wichtig, bei der Erstinstallation einen automatischen Abstimmungs-
vorgang durchzufiihren. Dies gilt ebenso nach einem Austausch des
Motors oder des Umrichters.

Bei der Durchfithrung der automatischen Abstimmung ist es erforderlich,
daB} der Umrichter fiir die gewiinschte Art der Vektorregelung (setzen von
A044 =03, 04, or 05) konfiguriert wird. Danach kann der Vorgang der
automatischen Abstimmung durchgefiihrt werden. Dieser ist in der
Bedienungsanleitung zum SJ 300 beschrieben.
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